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Évaluation
Régulation PID

Régulation PID
1. Évaluation Pratique

CORRIGÉ - CORRIGÉ - CORRIGÉ

Pondération : 40 % de la note finale

Télécharger tous les modules de toutes les filières de l'OFPPT sur le site dédié à la formation professionnelle au Maroc : www.marocetude.com
Pour cela visiter notre site www.marocetude.com et choisissez la rubrique :  MODULES ISTA
NOM : ______________________________________________

DATE: _________________  GROUPE : __________________

Réglage d’un procédé de débit par la fréquence naturelle 

Question #1 -  ( 4 pts) Installez les appareils et faites les branchements nécessaires conformément au schéma de principe.

	


	




Question #2 -  ( 3 pts) Donnez la configuration du régulateur des paramètres suivants:

· Modes : PI
· Action : Inverse (Inc./Dec.)
· Mesure : Format : Extraction de la racine carrée (SQR)
Question #3 -  ( 10 pts) Utilisez la méthode Zigler-Nichols par la fréquence naturelle pour déterminer les paramètres suivants :


Ku = 
       2,5

Tu =     0,02 minute
Question #4 -   ( 6 pts) Calculez les réglages optimaux du régulateur à l’aide des équations Zigler-Nichols.

· Calculez les réglages pour les différents modes et reportez vos résultats au tableau 1.

	tableau 1 : Calculs des paramètres initiaux

	
	Kp
	Ti
	Td

	P
	0.5 x Gu
 =  1,25
	
	

	PI
	0.45 x Gu
=  1,125
	Tu/1.2
=  0,016 min/rép.
	

	PID
	0.6 x Gu  
=  1,5
	Tu/2   
=  0,01 min/rép.
	Tu/8
=  0,0025 min


N.B. Les valeurs peuvent être différentes d’un procédé à l’autre et peuvent être affectées par les réglage de l’entraînement de machine à vitesse variable. Par contre, le formateur peut modifier les réglages « accélération » et « décélération » de l’entraînement pour changer les données de l’évaluation d’un stagiaire à un autre.
Question #5 -  ( 15 pts) En mode PID, réglez finement les paramètres pour obtenir une performance avec un taux de décroissement 4 à 1.

· Notez les valeurs des paramètres finaux au tableau 2.

	tableau 2 : Paramètres finaux

	Kp
	Ti
	Td

	1,66
	0,02
	-


Question #6 -  ( 2 pts ) Si l’on utilise la méthode de la mesure de la période naturelle, pourquoi les valeurs calculées du gain proportionnel pour un régulateur P et pour un régulateur PI sont-elles différentes ?

L’adition du mode intégral augmente le dépassement, il faut alors réduire le gain proportionnel de 10%.
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