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OFFICE DE LA FORMATION PROFESSIONNELLE ET DE LA PROMOTION DU TRAVAIL

Évaluation
Régulation PID

Régulation PID

1. Évaluation Périodique (TP1 & TP2) 

CORRIGÉ - CORRIGÉ - CORRIGÉ

Pondération : 7% de la note finale

Télécharger tous les modules de toutes les filières de l'OFPPT sur le site dédié à la formation professionnelle au Maroc : www.marocetude.com
Pour cela visiter notre site www.marocetude.com et choisissez la rubrique :  MODULES ISTA
NOM : ______________________________________________

DATE: _________________  GROUPE : __________________

Question #1 -   ( 1 pt ) Après un changement de point de consigne, de quelle manière est éliminée l’erreur statique ?

Le mode intégral utilise l’erreur pour déplacer sa sortie lentement afin d’éliminer l’erreur statique.

Question #2 -  ( 2 pts ) L’emploi du mode de régulation dérivé est-il approprié avec des procédés rapides ou lents ?

Puisque le dérivateur réagit à la vitesse de l’erreur, la présence de variations rapides amène le mode dérivé à réagir de façon excessive.

Question #3 -  ( 2  pts ) Le mode intégral d’un régulateur PID est-il affecté par le réglage du temps de dérivation ? Expliquez.

Oui. Les régulateurs PID sur le marché sont interactifs, les modes affectent chacun des autres.Les modes intégral et dérivé sont inverses, l’action sur l’un provoque une action contraire sur l’autre.

Question #4 -  ( 2 pts ) Donnez la définition du phénomène d’asymétrie.

Le phénomène d’asymétrie provient du fait que les éléments correcteurs ont un comportement différents selon qu’ils agissent dans une direction plutôt que dans l’autre.
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