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OFFICE DE LA FORMATION PROFESSIONNELLE ET DE LA PROMOTION DU TRAVAIL

Évaluation
Régulation PID

Régulation PID

2. Évaluation Périodique (TP3 & TP4) 

CORRIGÉ - CORRIGÉ - CORRIGÉ

Pondération : 8% de la note finale

Télécharger tous les modules de toutes les filières de l'OFPPT sur le site dédié à la formation professionnelle au Maroc : www.marocetude.com
Pour cela visiter notre site www.marocetude.com et choisissez la rubrique :  MODULES ISTA
NOM : ______________________________________________

DATE: _________________  GROUPE : __________________

Question #1 -   ( 2 pts ) Dans un procédé de débit, qu’entraîneraient des réglages élevés du temps de dérivation ?

Le mode intégral utilise l’erreur pour déplacer sa sortie lentement afin d’éliminer l’erreur statique.

Question #2 -  ( 2 pts ) Si l’on utilise la méthode de la mesure de la période naturelle, pourquoi les valeurs calculées du gain proportionnel pour un régulateur P et pour un régulateur PI sont-elles différentes ?

L’adition du mode intégral augmente le dépassement, il faut alors réduire le gain proportionnel de 10 %.

Question #3 -  ( 2  pts ) Si, lors d’une perturbation, le régulateur réagit rapidement mais demeure lent à éliminer l’erreur statique, doit-on augmenter ou diminuer le gain d’intégration (répétitions par minute) du régulateur ? Expliquez.

Une augmentation du nombre de répétitions par minute (l’action intégrale sur le régulateur FOXBORO se configure en minutes par répétition) corrigera l’erreur statique plus rapidement.

Question #4 -  ( 2 pts ) Lors du réglage d’un régulateur, pourquoi cherche-t-on à obtenir une réponse du procédé présentant un amortissement quatre à un ?

Les réglages obtenus sont un bon compromis entre un temps de stabilisation court et une stabilité acceptable.
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