Les composants de base en automatisation


Introduction
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La signalisation
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figure � REFSTYLE 1 \n �1�-� SEQ figure \* ARABE \r 1 �1� : Symboles de signalisation�
�
�
Les sorties
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figure � REFSTYLE 1 \n �1�-� SEQ figure \* ARABE �2� : Symboles des relais de commande et de mesure
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Les entrées
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figure � REFSTYLE 1 \n �1�-� SEQ figure \* ARABE �3� : Symboles des contacts et liens mécaniques
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Exemple de symboles





Action�
�
Contact�
�
Symbole�
�
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Bouton poussoir à fermeture�
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Sélecteur deux positions rotatif. Le trait plein représente l’aspect normal, le pointillé la position en action.�
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Détecteur de température. Il se nomme également thermostat.�
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Détecteur de pression à ouverture. Il se nomme également pressostat.�
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Détecteur de proximité à fermeture.�
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Interrupteur de position à fermeture actionné par galet.�
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figure � REFSTYLE 1 \n �1�-� SEQ figure \* ARABE �4� : Exemple d’un schéma électrique (Télémécanique)


�
Repérage dans un schéma développé





tableau � REFSTYLE 1 \n �1�-� SEQ tableau \* ARABE \r 1 �1� : Classement par lettres repères�
�
REPÈRES�
EXEMPLES�
�
A�
Ensembles fonctionnels�
Amplificateur à transistors, automates programmables�
�
B�
Transducteur physique vs électrique ou vice versa�
Pressostat, thermostat, détecteur de proximité, cellule photo-électrique�
�
C�
Condensateurs�
�
�
D�
Opérateurs binaires, dispositif de temporisation, de mise en mémoire�
Bascule monostable, bistable, enregistreur�
�
E�
Matériels divers�
Éclairage, chauffage, etc.�
�
F�
Dispositifs de protection�
Fusible�
�
G�
Générateurs, dispositifs d’alimentation�
Génératrices, convertisseurs, batteries�
�
H�
Dispositifs de signalisation�
Avertisseurs sonores ou lumineux�
�
K�
Relais et contacteurs�
�
�
KA�
Contacteurs auxiliaires, relais d’automatismes�
Contacteur auxiliaire temporisé, tout genre de relais�
�
KM�
Contacteurs principaux�
�
�
L�
Inductances�
�
�
M�
Moteurs�
�
�
N�
Sous-ensembles�
�
�
P�
Instruments de mesure et d’essai�
Appareil indicateur, appareil enregistreur, compteur�
�
Q�
Appareils mécaniques de connexion pour circuits de puissance�
Disjoncteur, sectionneur�
�
R�
Résistances�
Résistance réglable, potentiomètres, etc.�
�
S�
Appareils mécaniques de connexion pour circuits de commande�
Auxiliaire manuel de commande, bouton poussoir, interrupteur de position, commutateur.�
�
T�
Transformateurs�
Transformateurs de tension, de courant�
�
U�
Modulateurs, convertisseurs�
convertisseurs de fréquence, codeur, redresseur�
�
V�
Tubes électroniques, semi-conducteurs�
Tube à gaz, tube décharge, diode, transistor, thyristor�
�
W�
Voies de transmission, guides d’ondes, antennes�
�
�
X�
Bornes, fiches, socles�
Fiche et prise de connexion, clips, planchette de bornes�
�
Y�
Appareils mécaniques actionnées électriquement.�
Frein, embrayage, électrovalve pneumatique, électro-aimant�
�
Z�
Charges correctives, transformateurs différentiels, filtres correcteurs, limiteurs�
Équilibreur, correcteur, filtre.�
�
Les relais et contacteurs


� INCORPORER Visio.Drawing.3  ���


figure � REFSTYLE 1 \n �1�-� SEQ figure \* ARABE �5� : Relais électromécanique
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relais�
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contacteur�
�
figure � REFSTYLE 1 \n �1�-� SEQ figure \* ARABE �6� : Symboles


Les différents types de relais et contacteurs


Les relais électromécaniques 





tableau � REFSTYLE 1 \n �1�-� SEQ tableau \* ARABE �2� : Symboles des relais�
�
Représentation européenne�
Représentation nord-américaine�
�
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Bobine de relais ou de contacteurs. Il existe des symboles pouvant se greffer à celui-ci lors de la représentation de relais temporisés (� RENV _Ref343059955 \* FUSIONFORMAT �figure 1-2�).�
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Deux représentations sont possibles afin de symboliser le relais ou le contacteur. Celui de droite est parfois utilisé pour représenter des électro-vannes. �
�
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Contact à fermeture “F”. Lorsque la bobine est alimentée, le contact se ferme.�
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Contact normalement ouvert “NO”. Quand la bobine n’est pas alimentée, le contact est ouvert.�
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Contact à ouverture “O”. Lorsque la bobine est alimentée, le contact s’ouvre.�
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Contact normalement fermé “NF”. Quand la bobine n’est pas alimentée, le contact est fermé.�
�



�



tableau � REFSTYLE 1 \n �1�-� SEQ tableau \* ARABE �3� : Représentation des contacts�
�
Norme européenne�
�
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1 “F”�
1 “O”�
1 “OF”�
3 “O”�
1 “O” + 1 “F”�
2 “F”�
�
Norme nord américaine�
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SPST NO�
SPST NF�
SPDT�
TPST�
DPST NO/NF�
DPST�
�



Les relais statiques («solid state relay»)
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Charge à courant alternatif�
� INCORPORER Visio.Drawing.3  ���


Charge à courant continu�
�
figure � REFSTYLE 1 \n �1�-� SEQ figure \* ARABE �7� : Schéma de principe d'un relais statique


Les relais temporisés
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tableau � REFSTYLE 1 \n �1�-� SEQ tableau \* ARABE �4� : symboles des relais temporisés�
�
Relais au Travail�
Relais au Repos�
Relais au Travail et au Repos�
�
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Contacts au Travail�
Contacts au Repos�
�
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�
Clignotant�
Impulsionnel�
Rémanance�
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Interrupteurs de position 


tableau � REFSTYLE 1 \n �1�-� SEQ tableau \* ARABE �5� : Représentation de quelques interrupteurs de position�
�
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Interrupteur de position à poussoir métallique�
Interrupteur de position à levier à galet. 


Peut être à attaque latérale, verticale ou bi-directionnelle�
Interrupteur de position avec soufflet en caoutchouc�
Interrupteur de position à galet�
Interrupteur de position à tige carrée en acier de 3mm�
Interrupteur de position à tige souple à ressort�
�
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Détecteurs de proximité


Généralités
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figure � REFSTYLE 1 \n �1�-� SEQ figure \* ARABE �8� : Mesure de vitesse à l'aide d'un détecteur de proximité inductif


Symboles des détecteurs de proximité 
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�
�
figure � REFSTYLE 1 \n �1�-� SEQ figure \* ARABE �9� : Symboles des détecteurs de proximité


Capacitif ou inductif
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figure � REFSTYLE 1 \n �1�-� SEQ figure \* ARABE �10� : Schéma de principe





Principe de fonctionnement














Représentation mécanique
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�
�
figure � REFSTYLE 1 \n �1�-� SEQ figure \* ARABE �11� cylindrique�
figure � REFSTYLE 1 \n �1�-� SEQ figure \* ARABE �12� rectangulaire�
�
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figure � REFSTYLE 1 \n �1�-� SEQ figure \* ARABE �13� : Détecteur noyable�
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figure � REFSTYLE 1 \n �1�-� SEQ figure \* ARABE �14� : Détecteur non noyable�
�



Signal de sortie


�
Détecteurs photoélectriques


Les système de détection


SYSTÈME À BARRAGE
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figure � REFSTYLE 1 \n �1�-� SEQ figure \* ARABE �15� : Détecteur photoélectrique à barrage


SYSTÈME RÉFLEXE
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figure � REFSTYLE 1 \n �1�-� SEQ figure \* ARABE �16� : Détecteur photoélectrique à reflexe
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figure � REFSTYLE 1 \n �1�-� SEQ figure \* ARABE �17� : Système direct


SYSTÈME DIRECT OU DE PROXIMITÉ














Mode de fonctionnement





Pressostats 
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Thermostats 
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�
Unités de commande
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figure � REFSTYLE 1 \n �1�-� SEQ figure \* ARABE �18� : Symboles et schémas mécaniques des boutons





�
Appendice A : Système de pompage
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�
Appendice B : Système de perçage
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